KLEENBOT C55
Lieto anas instrukcija

KEENON vied uzkop anas robota lieto anas instrukcija

Latvie u valodas tulkojums public anai laprobotics.lv produktu lap s
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KLEENBOT C55

Deklar cija
Autorties bas 2024 Shanghai KEENON Intelligent Technology Co., Ltd. Visas ties bas aizsarg tas.

Bez Shanghai Keenon Intelligent Technology Co., Ltd. (turpm k tekst - "Keenon Intelligent") skaidras rakstiskas
at aujas neviena organiz cija vai persona nedr kst bez pilnvarojuma kop t, reproduc t, p rrakstt vai tulkot o
instrukciju pilnb vaida ji, k ar nedrksttoizplattjebk d veid (elektroniski, fotokop jot, ierakstot u. c.) pe as
g anasnol k .

aj instrukcij min t s produkta specifik cijas un inform cija ir sniegta tikai uzzi ai. Ja saturs tiek atjaunin ts, papildu
pazi ojums netiek sniegts. Ja nav nor dtscit di, instrukcija ir paredz ta tikai k lieto anas vadl nijas. Jebk di
pazi ojumi par produkta pa b mun veiktsp ju, k ar par produkta izmanto anu un pielietojumu nav uzskat mi par
jebk da veida garantiju vai saistb m, kas b tu saisto as Keenon Intelligent.
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KLEENBOT C55 ir profesion s viedais uzkop anas robots vid j m un liel mtelp m, ko nodro ina KEENON
Intelligent. Tam ir t das funkcijas k slauc ana, slauc ana un ber ana, slauc ana un putek u stum ana, k ar dens
uzs k ana. Robots galvenok rt paredz ts iek telpu komerci lai videi, piem ram, vid jiem un lieliem lielveikaliem,
tirdzniec bas centriem, transporta mezgliem, metro stacij m, r pnc mun pazemes gar —m.
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Robotam rakstur ga pla a piel gojambada d mvid m, augsts automatiz cijas | menis, saus s un mitr s
uzkop anas nodal ana, ilgs dens un elektroener ijas darb bas laiks, k ar augsta tr anas efektivit te. Tas pal dz
risin t klientu vajadz bas un nodro in t efekt vu uzkop anu.

Pirms iek rtas lieto anas iev rojiet aj instrukcij sniegtos nor djumus un neveiciet darb bas, kas p rsniedz
instrukcij aprakstto.

instrukcija sniedz dro bas pas kumus un pareizas lieto anas darb bas robotam, | d t jam, uzl des stacijai un
darbstacijai. Instrukcij ietvertie piesardz bas pas kumi neaptver visas iesp jam s situ cijas. Jebkur gadjum |,
piem ram, jaiek rta nedarbojas norm livaiapg as, operatora, g j juuntuvum eso o personu dro ba ir galven
priorit te. Vienm riev rojiet robota uzst d anas un lieto anas piesardz bas pas kumus un glab jiet o instrukciju
viet , kurt ir pieejama p rbaudei jebkur laik .

Dro ba

Par dro bas instrukcij m

T | knor dt s simbolu kategorijas paskaidro traumu vai boj jumu smagumu, kas var rasties, neiev rojot br din jumus
vai nepareizi lietojot iek rtu un ar to saist to apr kojumu. Pirms instrukcijas las anas r p gi iepaz stieties ar iem
apzm jumiem.

Simboli

B stami

Brdin jums par aizliegt m darbb m. Neiev ro ana var izrais t aklumu, traumas, apdegumus (augst vai zem
temperat r ), elektro oku, | zumus, saind anos un citas smagas sekas ar ilgsto m komplik cij m,k ar varb t
nepiecie ama hospitaliz cijavaiilgsto a rst an s.

Brdin jums

Piesardz bas nor djumi. Neiev ro ana var izrais t traumas, apdegumus, elektro oku u. c., tom r parasti bez
nepiecie am bas p c hospitaliz cijas vaiilgsto as rst an s.

Piez me

Piesardz bas pas kumi. Neiev ro ana var radt kait jumu m joklim, pa umam, m jlopiem vai m jdz vniekiem.

Dro bas instrukcijas
B stami

Pirms iek rtas lieto anas operatoriem j sa em piln ga instrukt a.

Neskatieties tie i gaismas avot ilg k par 100 sekund m.
Brdin jums

iek rta ir piem rota lieto anai tikai iek telp s.
oiek rtu drkst glab t tikaiiek telp s.

Neatkarginot ,vail d t jsvaiuzl des stacijair piesl gta, neuzk piet uz baro anas vada un nepielietojiet pret to
p rm rgusp ku, lai nov rstu uzl des ier ces boj jumus vai elektro oku.

Izmantojiet tikai ori in los| d t jus un uzl des stacijas, ko pa i nodro in jisra ot js. Nem iniet izjaukt vai
p rveidot robota akumulatoru, lai izvair tos no akumulatora eksplozijas vai iek | idruma nopl des. Akumulatora
remonta gad jum sazinieties ar p cp rdo anas servisu.

is produkts ir apr kots ar | zera radaru pozicion anai un navig cijai. Neskatieties | zer tie iar acm.

Neuzl d jiet robotu ar mitr m rok m.
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Produktu aizliegts lietot pa ikarst vid virs40 Cvai pa iaukst vid zem0O C.

lek rt ieb v taj akumulator eso s misk s vielas pies r o vidi. Pirms robota utiliz cijas noteikti iepriek

iz emiet akumulatoru no korpusa. Akumulators j nodod profesion | akumulatoru p rstr des punkt centraliz tai
utiliz cijai.

Ja no akumulatora rodas nopl de, izvairieties no saskares ar ac m vai du. Ja saskare nejau i notikusi, nekav joties
nomazg jiet rokas un izskalojiet acis ar tru deni. Ja joproj mj taties slikti, nekav joties mekl jiet medic nisku

pal dz bu.

Neizmantojiet met lu vai citus vadt jus, lai ssavienotu abus uzl des stacijas kontaktus.

Lietojot robotu, neievietojiet pirkstus vai citus priek metus konveijera lent vaicit srot jo srobotada s, lai
izvair tos no savainojumiem vai boj jumiem.

Kad robots darbojas norm li, nem iniet atv rt robota korpusu, lai izvair tos no elektro oka vai citiem dro bas
riskiem.

Neizvietojiet robotu k p u, eskalatoru vai citu vietu tuvum , kur past v nokri anas risks. Ja izvieto ana ir
nepiecie ama, pievienojiet aizsardz bas pas kumus, piem ram, norobe ojumus.

Nelietojiet robotu uz pak pieniem, nel dzenas gr das (augstuma starp ba p rsniedz 1 cm, slpums 2 vai vair k) vai
uz pakl jiem.

Nenovietojiet uz robota dekor cijas vai citus priek metus, jo tie var aizsegt sensorus un ietekm tiek rtas darb bu.

Nepie aujiet idrumuiek anu robota akumulatora nodal jum , sh mas plat s un cit s elektronisko ier u zon s,
k ar nepie aujietsve erme uiek anuiek rt .

lek rtazin m m r ir densizturga, ta u aizliegtstie i akstt deniuziek rtas vaito skalot. Nelietojiet iek rtu r
lietain laik .

P rvietojot vai transport jot robotu, p rliecinieties, ka robota notek de utvertneuntr dens tvertne ir tuk as.
Izt riet notek de u tvertni, lai nepie autu notek de ur g anu un smakas veido anos. Nepie aujiet robota
apg anos vaikri anu.

iek rta nav paredz ta person m arierobe ot m fizisk m, sensor mvaigarg msp j m vai bez pieredzes un
zin an m, tostarp b rniem.

Ja apkopes nol k nepiecie ams atliekt dens tvertni, vispirms j iztuk o trais dens un notek de i, p ctam
j atskr v abu priek jo denstvert uun asijas stiprin juma skr ves unj nospie rokturis, lai atliektu dens
tvertni atpaka .

Ja darba vid grdu ieskauj stikla sienas vai citi oti caursp d gi materi li, da i sensori var nedarboties pareizi. d
vid iek rtas lieto ana nav ieteicama, lai izvair tos no nevajadz giem riskiem. Ja lieto ana ir nepiecie ama, j piel go
vieta, piem ram, ar uzl m m vai fiziskiem norobe ojumiem.

Nenovietojiet uz robota smagus priek metus, lai izvair tos no apr kojuma boj jumiem.

Lieto anas nor djumi
Pievienojot deni, uzmanieties, lai nep rsniegtutr dens tvertnes maksim | Ime a atz mi. Tas pal dz nov rst
densiek anurobot un darbbas trauc jumus.

Nepak aujiet iek rtu lielam putek u, smil u, sniega, ledus, dens, mitruma, s Is dens vai s Is aerosola daudzumam,
jo tas var izrais t robota darb bas trauc jumus.

Nelietojiet robotu zon , kas ir maz ka par robota darb bai nepiecie amo platumu, tostarp minim lo ejas platumu un
minim lo apgrie an s platumu.

Baro anas vadi un citi uz gr das izkais ti priek meti var aiz ert vai sap ties robot . Pirms lieto anas tie noteikti
j nov c.

is produkts var sav kt parastus net rumus, bet tas nav piem rots virvju, lentu, toksisku un kait gu vielu vai augstas
temperat ras priek metu sav k anai.

Veicot uzl des apr kojuma (I d t ju, uzl des staciju, darbstaciju) apkopi vai ilgsto i neveicot uzl di, noteikti
atvienojiet uzl des apr kojuma baro anas vadus abos galos un novietojiet tos dro  viet .
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Jaiek telpu vide, kur darbojas iek rta, b tiski main jusies (p rb ve, iek rtas izmanto ana jaun viet , kr slu,
galdu vai citu priek metu p rk rto ana), karte j izveido no jauna.

Ja saj tat jebk du apdraud jumu, nospiediet av rijas aptur anas pogu.

Kad iek rta nedarbojas, savlaic gi izlejiet deninotr dens tvertnes un notek de u tvertnes, lai izvair tos no
sasal anas, cauru u nosprosto an svaiplais anas, k ar bakt riju aug anas. lek rtaj glab bez dens,
temperat r no-20 Cldz55 Cun mitrum no 10% RH | dz 93% RH.

Produkta da as

Izskats un komponentes

Nr.

01

02

03

04

05

06

07

08

09

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

Izskats un komponentes
Aug jais VSLAM redzes sensors
Manu | s stum anas baro anas poga
Av rijas aptur anas poga
Mirgojo  gaisma (papildapr kojums)
Interakt vais ekr ns
3D | zera radars (papildapr kojums)
S nu birste
S nu stereoredzes sensors
Pretkri anas stereoredzes sensors
L zera gaisma
L zeraradara sensors
Stereoredzes sensors
Prettrieciena josla
Stum anas rokturis
Tr densIme aindikators
Manu | s uzl des piesl gvieta
Manu | s/autom tisk s dens uzpildes piesl gvieta
Akumulators (ar atv rtu akumulatora v ku)
Line rais | zeraradars
Aizmugures kamera
Uzl des kontakts
K jas ped lis
dens sav ¢ ja gumijas mezgls
Manu | iztuk o anas caurule
Priek slauc anas rull a birstes mezgls
Ber anas rull a birstes mezgls
S k anas caurule

Notek de u filtra mezgls

Veiktsp jas parametri
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Parametrs

Modelis

Tr anas komponentes tips
Tr anasre ms

lek rtas izm ri (garums x platums x
augstums)

Produkta svars (neto svars)

Tr anas platums

Tr dens tvertnes tilpums

Notek de u tvertnes tilpums
Atkritumu kastes tilpums

Maksim laistr anas trums
Minim lais caurbrauk anas platums
Minim lais apgrie an s platums

Maksim lais vertik lais ra
p rvar anas augstums

Gar as trumval ap rvar ana (pilna
slodze, bez tr anas)

Maksim lais gr vja/atstarpes rso anas
platums

Maksim lais k puma sl pums (pilna
slodze, bez tr anas)

Akumulatora darb bas laiks
Uzl des laiks
Trok almenis

Bezvadu konfigur cija

Akumulatora ietilp ba
Aizsardz bas sist ma

lek rtas darba temperat ra / mitruma
diapazons

Darba vide

Glab anas vide

V rtbha

C55

Diskveida birste / rull a birste

Slauc anaun ber ana; slauc ana un putek u stum ana; densuzs k ana

Bez denssav c ja: 860 x 680 x 1082 mm; ar dens sav ¢ ju: 860 x 850 x 1082 mm

150 kg

Diskveida birste: 500 mm; rull a birste: 550 mm

60 |

47|

Priek j puteku kaste: 2 |; aizmugures putek u kaste: 0,7 | (rull a birstes versijai)
1,2m/s

950 mm

1250 mm

10 mm

5cm

35 mm

5h
4h
70 dB

Wi-Fi: 2412-2472 MHz, <=20 dBm; WCDMA: B1/B8; LTE-FDD:
B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/B13/B18/B19/B20/B26/B28; LTE-TDD: B38/B39/B40, maks. 33
dBm; LoRa: 863-870 MHz, maks. 0,98 dBm

29,2V 50 Ah x 2
L zeraradars + VSLAM + stereoredze + | nijas | zers + prettrieciena sensors + RGB kamera

Temperat ra: 0-45 C; mitrums: 25-85% RH

lek telpu vide, cieta un I dzena gr da

Temperat ra: -20-55 C; mitrums: 10-93% RH

Piez me: ar zvaigzntiapzm t siesp jas tiks nodro in tas turpm kajos tehniskajos uzlabojumos.

Darb ba

lesl g ana unizsl g ana

lesl g ana

Atrodiet C55 baro anas sl dzi un nospiediet to ar pirkstu, lai iedarbin tu robotu. Kad ekr ns iedegas, iesl g anair
pabeigta. Programmat ras iel dei nepiecie amas aptuveni 40 sekundes.

Izsl g ana

V lIreiz nospiediet baro anas sl dzi. Kad ekr ns nodziest, izsl g ana ir pabeigta.
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Uzl de

Robotauzl dearl d t ju(manu | uzl de)

Pievienojiet robota uzl des piesl gvietu uzl des kabelim. Ja savienojums ir veiksm gs, robota ekr n b sredzama
uzl de un iedegsies baro anas adaptera indikators, nor dot, ka notiek uzl de.

Piez mes:
lek rtaj uzl d ar noteiktajam modelim paredz tul d t ju. Jebk datre spusesl| d t japiesl g anaiek rtaiir

stingri aizliegta, jo tas var rad t apdraud jumu cilv kiem un pa umam.

Uzl des laik piev rsiet uzman bu aizsardz bai pret deni, lai izvair tos no dro bas incidentiem.
Darbstacijas uzl de (autom tisk uzl de)
1 Darbstacijaij paredz uzst d anasizm ri, ieskaitot uzl des staciju, C40 bloku un rezerv to telpu: 200 cm x 180 cm

x 120 cm. Novietojiet darbstaciju uz | dzenas virsmas un p c uzst d anas to nep rvietojiet.

2 Robotam ir vied s autonom s uzl des funkcija. Robots var patst v gi atrast darbstaciju, sal goties ar to un
pies| gties, lai veiktu autom tisku uzl di.

Akumulatora nomai a

1 Pirms robota akumulatora nomai as robots oblig tij izsl dz.

Atveriet dubulto akumulatora v ku iek rtas aizmugur , atvienojiet akumulatora baro anas spraudni, iz emiet
akumulatoru un nomainiet to pret pilnb uzl d tu akumulatoru. P ¢ tam pievienojiet baro anas spraudni un
aizveriet akumulatora v ku.

3 lesl dzietiek rtu.

Apkope

Ikdienas lieto anas laik viedajam robotam j veic nepiecie am apkope, lai pagarin tu iek rtas kalpo anas laiku,
saglab tutr anas efektu un nodro in tu, ka robots ilgsto iirlab st vokl un sniedz klientiem liel ku praktisko v rt bu.

Tr ana
Uzman bu!

Trot o ierci, noteikti izsl dziet ier ces baro anu un atvienojiet baro anas vadu no kontaktligzdas.

Nelietojiet alkoholu, benzolu vai citus viegli uzliesmojo us tr anas | dzek us, jo tie var izrais t ugunsgr ku vai
elektro oku.

Nesmidziniet idrumu tie iuz iek rtas, lai izvair tos no boj jumiem.
Tr anas nor djumi:
Sensors: p rbaudiet, vai uz sensora nav net rumu. Maigi noslaukiet to ar m kstu dr nu vai pap ru. lzvairieties no

tie as slauc anas ar rok m, lai nerad tu skr p jumus vai citus boj jumus.

r j virsma un putek u kaste: samitriniet dr nu den un izgrieziet to, noslaukiet iek rtas r jovirsmu unp ctam
piln b nosusiniet virsmu ar sausu dr nu.

Rite u mezgls: novietojiet robotu otr di uz | dzenas gr das, kas p rkl ta ar m kstu aizsargpak! ju, no emiet matus
un net rumus no rite iem un noslaukiet tos ar mitru dr nu.

Akumulators: ja robots ilgsto i netiek lietots, tas j uzl d reizitrs m ne os, lai izvair tos no akumulatora
boj jumiem.
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Filtra mezgls: atveriet iek rtasaug jov ku, iz emiet filtra mezglu no notek de u tvertnes un iztriet to.

Slauc anas birstes mezgls: izt riet atkritumus no putek u kastes, p ¢ mazg anas untr anas noslaukiet to sausu
artrudr nuunartr anas instrumentu no emiet matus un net rumus, kas aptinu ies ap rull a birsti.

Ber anas birstes mezgls: ar tr anas instrumentu no emiet matus un net rumus, kas aptinu ies ap rull a birsti, un
ar tru dr nuiztriet netrumus ber anas birstes dobum , lai nov rstu uzkr ju os netrumuradtu dens
smidzin anas caurules nosprostojumu.

dens sav c ja gumijastr ana: ar mitru dvieli izt riet dens sav c jaiek pusi, lai nov rstu matu un citu net rumu
uzkr anos, kas var ietekm t slauc anas efektu. Uzturiet virsmu tru, lai samazin tu nodilumu un pagarin tu
kalpo anas laiku.

Notek de u tvertne: p rbaudiet, vai notek de utvertn navd uvaigru u.Jat diir, nekav joties tos iz emiet un
regul riizskalojiet tvertni ar deni.

S nu birste: ar rok m no emiet kreiso un labo s nu birsti un not riet not m matus un net rumus. Uzst diet kreiso un
labo s nu birsti atpaka . Kad dzirdams klik is, uzst d ana ir pabeigta.

Transport ana

Uzman bu!

is produkts ir elektroniska ier ce. Transport anas laik piev rsiet uzman bu transport anas dro bai.
Jarobotsj p rvieto manu li, stingriiev rojiett | k sniegtos nor d jumus, lai izvair tos no iek rtas boj jumiem.
Pacel ana

Diviem cilv kiem|j nost jas ab siek rtas pus s. Satverietiek rtul zera sl a atstarpes zon , turiet to vertik li un
paceliet vienlaikus.

Piez me: neceliet robotu aiz cit m viet m, jo tas var saboj t robotu.

Stum ana

P rsl dzietiek rtu manu | sstum anasre m un uzman gi turiet rokturus ab s pus s, lai p rvietotu robotu.
Piez me: neraustiet citas zonas ar sp ku, jo tas var saboj t robotu.

Transport ana

Transport jot produktu, p rliecinieties, ka iepakojuma kaste ir neskarta, lai produkts transport anas laik netiktu
boj ts.
Transport anas laik nekraujiet produktus citu uz cita un nenovietojiet citus priek metus uz r j iepakojuma.

Transport anas laik iev rojiet bultas virzienu uz kastes. Nenovietojiet iepakojumu sl pi, uz s niem vai otr di.

Apkopes interv i

Lai uztur tu galveno iek rtu maksim | darba veiktsp j , ieteicams veikt robota komponen u apkopi atbilsto i tabul
nor dtajam bie umam. Tr anas, apkopes un nomai as bie umu var piel got atbilsto iiek rtas lieto anas videi,
bie umam, intensit tei un temperat rai.

Nr. Detaa Tr anas un apkopes bie ums Nomai as bie ums
1 L zeraradars 1 reizi ned /
2 Stereoredze 1 reizi ned /
3 L nijas | zers 1 reizi ned /
4 Ultraska as sensors 1 reizi ned /
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Nr. Detaa Tr anas un apkopes bie ums Nomai as bie ums
5 Univers lais ritenis 1 reizim nes /

6 Piedzi as ritenis 2 reizes gad /

7 Uzl des stacija / darbstacija 1reizim nes /

8 Filtrs 1 reizi dien /

9 Notek de u tvertne 1 reizi dien /

10 Putek u kaste 1 reizi dien /

11 S k anas caurule 1reizi3 dien s /

12 S nu birste 1 reizi dien 2m ne i/200h
13 Slauc anas birste 1 reizi dien 3m ne i/300h
14 Slauc anas iedru birste 1 reizi dien 3m ne i/300h
15 Putek u stum anas birste 1 reizi dien 3m ne i/300h
16 Ber anas birste 1 reizi dien 3m ne i/300h
17 dens sav c ja gumija 1 reizi dien Priek j gumija:3m ne i/300

Trauc jummekl ana

K mes paz me
Robotu nevar norm li iesl gt

Robotu nevar norm liuzl d t

Robots nevar p rvietoties

Robots nevar atska ot balss pazi ojumus

Robots nevar izmantot liftu

Rull a birste ir sapinusies

lek rtastr anas efekts nav labs

h; aizmugures gumija: 2m ne i/
200 h

lesp jamie ¢ lo iunrisin jumi
1. Nepietiekama uzl de. Pievienojiet robotu uzl des stacijai, lai to uzl d tu.

1. Uzl des stacija ir p rvietota. Novietojiet uzl des stacijus kotn j iestat anas viet . 2.

Uzl des stacija nav pievienota baro anai. Pievienojiet uzl des staciju baro anas avotam. 3.

Uzl des stacijair blo ta. Nodro iniet, ka 0,5 m priek unab s pus snouzl des stacijas nav
rou.

1. Robots ir zaud jis pozicion anu. Piestumiet robotu pie uzl des stacijas, lai veiktu uzl di;
robots autom tiski atjaunos pozicion anu. 2. Vizu | kamera ir boj ta. P rliecinieties, ka
vizu | kamera nav aizsegta vai boj ta. 3. L zeraradars ir boj ts. P rbaudiet, vai |l zera
radars nav boj ts.

1. Robota balss ir izsl gta vai skaums irp r k zems. Atiestatiet balss funkciju vai ska umu.

1. Lifts ir boj ts. P rbaudiet, vai pa am liftam nav k mes vai novirzes. 2. T kla darb bas
trauc jumi. P rbaudiet, vai robota t kis un lifta vad bas bloka tkis ir tie saist . 3. Lifta vad bas
bloka baro ana ir atvienota. Pievienojiet e-box baro anas vadu baro anas avotam.

1. Rull abirst ir sapinu ies mati. No emiet rull a birsti un artr anas instrumentu izt riet
sapinumu.

1. S k anas caurule ir nosprostota. Savlaic gi to noregul jiet vaiiztriet. 2. denssav ¢ ja
gumija ir netra vai boj ta. Iztriet dens sav c ju, noregul jiet konstrukcijas formu vai
nomainiet pret jaunu dens sav ¢ ja gumiju. 3. S nu birste vai rull a birste ir net ra vai stipri
nolietota. Nomainiet pret jaunu t das pa as specifik cijas s nu birsti vai rull a birsti. 4. Tr m
grdair otinetravaiuzt sir cieti atkritumi, un iek rta nevar visu notrtvien reiz . Veiciet
priek attr anu, sav ciet cietos atkritumus unp ctams ciettr anu. Tr anuvar atk rtot, lai
nodro in tu gala rezult tu.

Jaiepriek min t s darb bas neatrisina probl mu, sazinieties ar klientu servisu.

Kontakti

KEENON Robotics Co., Ltd.

E-pasts: pr@keenon.com

T mek a vietne: www.keenon.com

Adrese: 11F, Building 56, No. 1000 Jinhai Road, Pudong District, Shanghai
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