KLEENBOT C40
Lieto anas instrukcija

KEENON vied uzkop anas robota lieto anas instrukcija

Latvie u valodas tulkojums public anai laprobotics.lv produktu lap s

Deklar cija

Autorties bas 2024 Shanghai KEENON Robotics Co., Ltd. Visas ties bas aizsarg tas.

Bez KEENON Robotics Co., Ltd. (turpm k - "KEENON Robotics") nep rprotamas rakstiskas at aujas o rokasgr matu
nedr kst pilnb vaida jikop t, reproduc t, p rrakstt, tulkot vai pe asnol k p rs ttarjebk diem | dzekiem, tostarp
elektroniski, fotokop jot vai ierakstot.

aj rokasgr mat min t s produkta specifik cijas un inform cija ir paredz tas uzzi ai un var tikt main tas bez
iepriek ja pazi ojuma. Ja nav nor dtscit di, rokasgr mata ir paredz tatikai k lieto anas ce vedis. Jebk di
apgalvojumi par produkta pa b m, veiktsp ju, pielietojumu vai lieto anu nav uzskat mi par KEENON saisto u
garantiju vai apliecin jumu.
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KLEENBOT C40 ir KEENON Robotics nodro in ts profesion Is mazu un vid ju telpu etru funkciju uzkop anas robots.
Tas nodro ina slauc anu, slauc anu ar mazg anu, slauc anu ars k anu, slauc anu ar putek u stum anu un citas
funkcijas. Robots galvenok rt paredz ts komerci | miek telp m, piem ram, mazumtirdzniec bas veikaliem,
lielveikaliem, biroju k m, dzvojam m k m, viesnc m, metro stacij m, slimnc m un cit miek telpu komerci | m
zon m.

Robotam ir augsta piel gojambada d mvid m, augsta inteli ences pak pe, mitr s un saus s uzkop anas
atdal ana, kompakts korpuss un augsta efektivit te, kas pal dz risin t klientu praktisk s vajadz bas.

Pirms iek rtas lieto anas iev rojiett s lieto anas instrukciju un neveiciet darb bas, kas p rsniedz rokasgr matas
ietvaru.

aj rokasgr mat ir sniegti dro bas pas kumirobota, | d t jaun uzl des stacijas lieto anai, k ar pareizas r c bas
proced ras. eit min tie piesardz bas pas kumi neaptver visas iesp jam s situ cijas. Visos gad jumos, piem ram, ja
iek rta nedarbojas pareizi vai ir apg zusies, operatora, g j ju un tuvum eso o personu dro ba ir galven priorit te.
Vienm r piev rsiet uzman bu robota uzst d anas un lieto anas piesardz bas pas kumiem un glab jiet o
rokasgr matu viet , kur to var jebkur laik apskatt.

Dro ba

Dro bas nor djumi

T | knor dt s simbolu kategorijas izskaidro traumu vai boj jumu apm ru, kas var rasties, ja br din jumi netiek iev roti
vai iek rta un ar to saist tais apr kojums tiek lietots nepareizi. Pirms s rokasgr matas las anas pilnb iepaz stieties ar
iem apz m jumiem.

Simbolu skaidrojums

B STAMI: aizliegtas darb bas, kuru veik ana var izrais t aklumu, traumas, apdegumus augst vai zem temperat r ,
elektro oku, I zumus, saind anos u. c., arilgsto m sek m un nepiecie ambu p c¢ hospitaliz cijas vai ilgsto as
hospitaliz cijas.

BR DIN JUMS: nor djumi, kuru neiev ro ana var izrais t traumas, apdegumus, elektro oku u. c., bet parasti
neprasa hospitaliz ciju vai ilgsto u hospitaliz ciju.

UZMAN BU: nor d jumi, kuru neiev ro ana var rad t boj jumus m joklim, pa umam, m jlopiem vai m jdz vniekiem.

Dro bas nor djumi

B STAMI: operatoram pirms iek rtas lieto anasj sa em pietiekama apm c ba.
Neskatieties tie i gaismas avot ilg k par 100 sekund m.

BR DIN JUMS: iek rta paredz ta tikai lieto anaiiek telp s.

BR DIN JUMS: iek rtu dr kst uzglab ttikai iek telp s.

Nek piet uz baro anas vada un neiedarbojietiesuztoarp rm rgusp ku neatkarginot ,vail d t jsvaiuzl des
stacija ir pievienota. Tas var saboj t uzl des apr kojumu vai izrais t elektro oku.

Lietojiet tikaiori in lol d t juunra ot ja pa i komplekt to uzl des staciju. Nem iniet izjaukt vai p rveidot robota
akumulatoru, jo tas var izrais t akumulatora eksploziju vai  idruma nopl di. Akumulatora remontam sazinieties ar
p cp rdo anas servisu.

Produkts ir apr kots ar LIDAR pozicion anai un navig cijai. Neskatieties tie il zer .
Neuzl d jiet robotu ar mitr m rok m.
Nelietojiet produktu oti karst vid virs 40 C vai aukst vid zem O C.

Robota ieb v taj akumulator eso s misk svielas var pies r ot vidi. Pirms robota utiliz cijas noteikti iz emiet
akumulatoru un nododiet to profesion | akumulatoru p rstr des centr .
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Ja akumulators nopl st vaiizdala idrumu, nepie aujiet saskari ar ac m vai du. Nejau as saskares gad jum
nekav joties nomazg jiet rokas ar deni un izskalojiet acis. Ja diskomforts saglab jas, nekav joties mekl jiet
medic nisku pal dz bu.

Neizmantojiet met lu vai citus vadt jus, lai ssl gtu abus uzl des stacijas kontaktus.
Robota lieto anas laik neievietojiet pirkstus vai citus priek metus konveijera lent vaicit srot jo sda s.
Nem iniet atv rt robota korpusu norm las darb bas laik , lai izvair tos no elektro oka un citiem dro bas riskiem.

Neizvietojiet robotu k p u, eskalatoru vai citu zonu tuvum , kur past v kri anas risks. Ja robotu nepiecie ams
izvietot d viet , pievienojiet aizsardz bas pas kumus, piem ram, norobe ojumus.

Nelietojiet robotu zon s ar pak pieniem, uz nel dzenas gr das (augstuma starp ba virs 1,5 cm, slpumale is2 vai
vair k) vai uz bieza pakl ja (biezums virs 1 cm).

Nenovietojiet uz robota dekor cijas vai priek metus, kas var aizsegt sensorus un ietekm tiek rtas darb bu.

Nepie aujiet idrumuiek anu robota akumulatora nodal jum , sh mas plat s un cit s elektronikas zon s, k ar
nepie aujiet sve erme uiek anuiek rtasiek pus .

lek rtai ir noteikta densiztur ba, ta uir aizliegts tie i akstt deni uz iek rtas vai to skalot. lek rtu nedr kst lietot
r lietain laik .

P rvietojot vai transport jot robotu, p rliecinieties, ka netr denstvertne untr dens tvertne ir iztuk otas.
Izmazg jietnetr dens tvertni, lai netrais dens nesar gtu un nerad tu smaku. Ne aujiet robotam apg zties vai
nokrist.

iek rta nav paredz talieto anai person m, tostarp b rniem, ar samazin t m fiziskaj m, sensoraj m vai
gargaj msp j m vai pieredzes un zin anu tr kumu.

Ja vide ir norobe ota ar stikla sien m vai citiem oti caursp d giem materi liem, da a sensoru var nedarboties pareizi.
d vid iek rtu nav ieteicams lietot, lai izvair tos no nevajadz ga riska. Ja lieto ana ir nepiecie ama, vieta
j piel go, piem ram, ar uzlm m vai fizisku norobe ojumu.

Nenovietojiet uz robota smagus priek metus, lai nesaboj tu apr kojumu.

Lieto anas nor djumi
Uzpildot deni, nep rsniedziettr dens tvertnes MAX atz mi, lai nov rstu densiek anurobot un darbbas
trauc jumus.

Nepak aujiet iek rtu lielam putek u, smil u, sniega, ledus, dens, mitruma, s Is dens vai s Is aerosola daudzumam,
jo tas var izrais t robota darb bas trauc jumus.

Nelietojiet robotu zon , kas ir maz ka par robota darba platumu, minim lo caurbrauk anas platumu vai minim lo
apgrie an s platumu.

Baro anas vadi un citi uz gr das eso i priek meti var aiz ert vai sap ties robot ,t p c pirms lieto anas tiej no em.

Produkts var slauc t parastus atkritumus, ta u nav piem rots auklu, lentu, toksisku un b stamu materi lu vai karstu
materi lu sav k anai. Nav ieteicams lietot robotu uz sliden m, otie ain mgrd m.

Veicot uzl des apr kojuma, piem ram, | d t ja vai uzl des stacijas, apkopi vai ilgsto i nelietojot to uzl dei, noteikti
atvienojiet un novietojiet mal uzl des apr kojuma baro anas vadus abos galos.

Jaiek rtas darba iek telpu vide b tiski main s, piem ram,p cp rb ves, izmantojot iek rtujaun viet vai
p rk rtojot interjera priek metus, piem ram, kr slus un galdus, karte j izveido no jauna.

Jaj tatjebk duapdraud jumu, nospiediet av rijas aptur anas pogu.

Kad iek rta nedarbojas, savlaic gi iztuk ojiettr unnetr dens tvertnes, lai nov rstu aizsal anu, dens cauruu
aizs r anuvaiplais anu un bakt riju vairo anos. Glab jietiek rtu bez dens, temperat r no-15 Cldz45 C
un relatvaj mitrum no 20 % | dz 80 %.

Produkta da as
Izskats un komponentu apraksts
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Nr.
01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27

28

Veiktsp jas parametri

Parametrs
Modelis

Tr anasre ms

lek rtasizm rs (G P A)
Produkta svars

Pilna masa

Tr anas platums

Tr dens tvertnes tilpums
Netr dens tvertnes tilpums

Atkritumu konteinera tilpums

Daa
Ekr ns
Nolok mais rokturis
Aizmugures kamera
Stereo redze r uapie anai
Ultraska as sensori
L nijas LiDAR
Baro anas sl dzis
L zeraradars
Uzl des kontakta pl ksne
Kritiena nov r anas stereo redze
Sadursmes nov r anas joslas
Manu | s uzl des ports
S k anas  tene
Slauc anas mezgls
Mazg anas mezgls

dens sav k anas gumijas sliede
Aug jaisv ks
Aug | v karokturis
Aug skata kamera
Av rijas aptur anas poga
Kreis unlab gaismas josla

Tr denslIme aindikators

Manu | s un autom tisk s dens uzpildes ports

HEPA komponenti
Akumulators

Tr /netr dens tvertne
S nu birste

Maz putek u kaste

V rtbha

C40

Slauc ana; slauc anauns k ana; slauc ana un putek u stum ana; slauc ana un

mazg ana

Bez gumijas sliedes: 578 500 690 mm; ar gumijas sliedi: 616 550 690 mm

70 kg ar akumulatoru un tuk u dens tvertni

100 kg

Slauc ana: 560 mm ar s nu birsti; slauc ana un mazg ana: 400 mm

16|
141

0,741
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Parametrs V rtha

Putek u maisa tilpums 81
Maksim lais tr anas trums 0,8 m/s
Minim lais caurbrauk anas platums 65 cm
Minim lais caurbrauk anas augstums 75 cm
Minim lais apgrie an s platums 80 cm
Maksim lais r ap rvar anas 15 mm
augstums

Maksim lais rievas p rvar anas platums 35 mm
Maksim lais k puma sl pums <8 nestr d jo re m

Akumulatora darb bas laiks 5 hslauc anaiar mazg anu/slauc anaiars k anu; 10 h slauc anai un putek u stum anai;
15 h slauc anai

Uzl des laiks 2h
Trok almenis 70 dB
Bezvadu konfigur cija Wi-Fi: 2412-2472 MHz, 20 dBm; WCDMA: B1/B8; LTE-FDD:

B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/B13/B18/B19/B20/B26/B28; LTE-TDD: B38/B39/B40, maks. 33
dBm; LoRa: 863-870 MHz, maks. 0,98 dBm

Akumulatora kapacit te 25,6 V, 50 Ah

Aizsardz bas sist ma LiDAR + VSLAM + stereo redze + | nijas | zers + ultraska a + sadursmes nov r anas sensors
+ RGB kamera

Darba temperat ra/mitrums 0 C-40 C; 20 %-80% RH
Darba vide lek telpas, cieta | dzena grda, sspalvains pakl js ar biezumu < 10 mm
Uzglab anas vide -15 C-45 C; 20 %-80 % RH
Vibr cija 2,5m/s
Darb ba

lesl g anaunizsl g ana

lesl g ana: atrodiet C40 baro anas sl dzi un turiet to nospiestu 3 sekundes, lai palaistu robotu. Kad ekr ns iedegas,
iesl g ana ir pabeigta. Programmat ras iel de aiz em aptuveni 40 sekundes.

Izsl g ana: turiet baro anas sl dzi nospiestu 3 sekundes. Kad ekr ns nodziest, izs| g ana ir pabeigta.

Uzl de

Uzl dearl d t ju(manu | uzl de): savienojiet robota uzl des portu ar uzl des kabeli. Ja savienojums ir veiksm gs,
robota ekr n b sredzams uzl des statuss un iedegsies baro anas adaptera indikators.

Uzman bu

lek rtaj uzl d arnor dt tipal d t ju. Tre spuses! d t jupievieno anaiek rtaiir stingri aizliegta, jo tas var
rad t personu un pa uma apdraud jumu.

Uzl des laik iev rojiet densdro bu, lai nov rstu dro bas negad jumus.
Uzl de ar uzl des staciju (autom tisk uzl de):

Uzl des stacijas uzst d anairezerv tie izm ri, ieskaitot uzl des staciju, iek rtu un rezerv to telpu: garums 180 cm
platums 100 cm augstums 90 cm.

Novietojiet uzl des staciju uz I dzenas grdas un p cuzst d anas nep rvietojiet to.
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Robotam ir inteli entas autonomas atgrie an s uzl dei funkcija. Robots var patst v gi atrast uzl des staciju,
savienoties ar to un uzs kt autom tisku uzl di.

Akumulatora nomai a

1 Pirms akumulatora nomai as robots vispirms j izsl dz.

Atveriet akumulatora v ku, atvienojiet akumulatora baro anas spraudni, iz emiet akumulatoru un nomainiet to pret
pietiekami uzl d tu akumulatoru.

3 Pievienojiet baro anas spraudni un aizveriet akumulatora v ku.

4 lesl dzietiek rtu.

Apkope

Ikdienas lieto anas laik viedajam robotam j veic nepiecie am apkope, lai pagarin tut kalpo anas laiku, saglab tu
tr anas efektivit ti unilgsto iuztur tu apr kojumu lab st vokl.

Tr ana
Pirms iek rtastr anasvienm rizsl dzietiek rtas baro anu un atvienojiet baro anas vadu no kontaktligzdas.
Uzman bu

Nelietojiet spirtu, benzolu vai citus uzliesmojo us tr anas | dzek us, jo tie var izrais t ugunsgr ku vai elektro oku.

Nesmidziniet idrumus tie iuz iek rtas, jo tas var rad t boj jumus.
Apkopes darb bas
Sensors: p rbaudiet, vai uz sensora nav net rumu. Saudz gi noslaukiet to ar m kstu dr nu vai pap ru. Netriet tie i ar

rok m, jotas var radt skr p jumus un citus boj jumus.

r j virsma un putek u kaste: samitriniet dr nu ar deni, izgrieziet to un noslaukiet iek rtas r jo virsmu. P ctam
piln b nosusiniet virsmu ar sausu dr nu.

Rite u komplekts: novietojiet robotu otr di uz | dzenas virsmas ar m kstu aizsargpakl ju, no emiet matus un
net rumus no rite iem un noslaukiet tos ar mitru dr nu.

Akumulators: ja robots ilgsto i netiek lietots, tasj uzl d ik p ctrimm ne iem, lai nov rstu akumulatora boj jumus.

Putek u maiss/putek u kaste: atveriet iek rtas galvas v ku, iz emiet putek u maisu no putek u kastes, iztriet to un ar
tru dr nuiztriet putek u kasti.

Slauc anas birstes modulis: izt riet atkritumus no putek u kastes. P ¢ mazg anas untr anas nosusiniet artru
dr nu. Artr anasrku notriet no rull u birstes sapinu 0s matus un net rumus.

Mazg anas birstes modulis: artr anas r kiem not riet no rull u birstes matus un net rumus. Ar tru dr nu izt riet
netrumus mazg anas birstes kamer , lai nov rstu dens sprauslas aizs r anu.

dens sav k anas gumijas sliede: ar mitru dvieli not riet sliedes iek pusi, lai nepie autu matu un citu net rumu
uzkr anos, kas var ietekm t dens sav k anu. Uzturiet virsmu tru, lai samazin tu nodilumu un pagarin tu
kalpo anas laiku.

Netr dens tvertne: p rbaudiet, vai tvertn nav nogul u vai atlieku. Jat das ir, nekav jotiest s no emiet.

S nu birstes: ar roku no emiet kreiso un labo s nu birsti un notriet not m matus un net rumus. Uzst diet abas
birstes atpaka ; uzst d ana ir pabeigta, kad dzirdams klik is.

Transport ana
is produkts ir elektroniska ier ce, t p ctransport anas laik artoj rkojas uzman gi.

Ja robotu nepiecie ams p rvietot manu li, stingri iev rojiett | knor dt s instrukcijas, lai nesaboj tuiek rtu.
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Cel ana

Div m person m, katrai sav iek rtas pus , vienlaikus j pace iek rta aiz| zera sl
Neceliet robotu aiz cit m viet m, jo tas var rad t boj jumus.

Stum ana

a spraugas, turot to vertik |Ii.

P rsl dzietiek rtu manu | sstum anasre m .P crokturu pacel anas p rvietojiet robotu, viegli turot rokturus ab s
pus s. Nevelciet sp cgiaiz cit mviet m, jo tas var saboj t robotu.

Transport ana

Transport jot produktu, p rliecinieties, ka iepakojuma kaste ir neskarta, lai produkts p rvieto anas laik netiktu

boj ts.

P rvieto anas laik produktu nedr kst kraut vienu uz otra. Nenovietojiet citus priek metus uz r j iepakojuma.

Transport anas laik saglab jiet uz kastes nor dto bulti as virzienu. Neapg ziet, nenovietojiet uz s niem un

nenovietojiet otr di.

Apkopes interv i

Lai uztur tu galven siek rtas lab ko veiktsp ju, ieteicamsiev rott | k nor dto komponentu apkopes bie umu.
Tr anas, apkopes un nomai as bie umu var piel got atbilsto iiek rtas lieto anas videi, bie umam, intensit tei un

temperat rai.

Nr.

10
11
12
13
14
15
16
17

18

19

Komponents

LiDAR

Stereo redze

L nijas | zers
Ultraska a
Univers lais ritenis
Piedzi as ritenis
Uzl des stacija
Putek u kaste

Netr dens tvertne
Maz putek u kaste
S k anas  tene
Putek u maiss

S nu birste

Slauc anas birste

Slauc anas iedru birste

Putek u mopa birste

Mazg anas birste

dens sav k anas gumijas

sliede

HEPA filtrs

Tr anas un apkopes bie ums

Reizi ned
Reizi ned
Reizi ned
Reizi ned
Reizim nes
Divas reizes gad
Reizim nes
Reizi ned
Reizi dien
Reizi dien
Reizi 3 dien s
Reizi 3 dien s
Reizi dien
Reizi dien
Reizi dien
Reizi dien
Reizi dien

Reizi dien

Reizi ned

Nomai as bie ums, atkarb no
t , kur nosacjums iest jas
pirmais

/
/

2m ne i/200h

3m ne i/300h

3m ne i/300h

3m ne i/300h

3m ne i/300h

Priek j gumija:3m ne i/300
h; aizmugur | gumija:2m ne i
/200 h

6m ne i/600h

\* Atkargs not , vai atliku sdai asietekm negatv spiediena noteik anu.Jap c puteku maisatr anas joproj m
par d s pazi ojums "please clean the dust bag in time", putek u maisu vairs nevar izmantot atk rtoti.
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Trauc jummekl ana

K mes paz me
Robots nevar norm liiesl gties

Robots nevar norm liuzl d ties
Robots nevar p rvietoties

Robots nevar atska ot audio

Robots nevar izmantot liftu

Birst sapinu ies mati

Robota tr anas rezult ts nav labs

lesp jamie ¢ lo iunrisin jumi
Nepietiekama uzl de. Pievienojiet robotu uzl des stacijai, lai to uzl d tu.

Uzl des stacijair p rvietota - novietojietto s kotn j pozcij . Uzl des stacija nav pievienota
baro anai - pievienojiet to elektrot klam. Uzl des stacija ir blo ta- p rliecinieties, ka uzl des
stacijas priek un05mab spus snav r u.

Robota pozicion anair zaud ta - aizstumiet robotu uz uzl des staciju, un tas autom tiski
atjaunos pozicion anu. Redzes kamera ir boj ta - p rliecinieties, kat nav aizsegta vai netra.
LiDAR darb bas trauc jums - p rbaudiet, vai LIDAR nav netrs.

Robota balss ir izsl gta vai skaumsirp r k zems. Atiestatiet balsi vai ska umu.

Lifta darb bas trauc jums - p rbaudiet pa u liftu. Tklak me - p rbaudiet, vai robota t kls un
lifta bloka tkls ir tie saist . Lifta bloka baro ana ir atvienota - pievienojiet E-BOX baro anas
kabeli baro anas avotam.

Birst ir sapinu ies mati. No emiet birsti un ar tr anas rku izt riet sapinu os priek metus.

S k anas caurule ir aizs r jusi - savlaic gi noregul jiet vai izt riet to. Gumijas sliede ir netra vai
boj ta - not riet gumijas sliedi, noregul jiett s formu vai nomainiet pret jaunu. S nu birstes vai
rull iir netri vai nodilu i - nomainiet pret jaun mt das pa as specifik cijas s nu birst m vai
rull iem. Grdair oti netravai uzt s ir cieti atkritumi - veiciet priek attr anu, sav ciet cietos
atkritumus unp ctams ciettr anu; p cvajadz bas atk rtojiettr anu.

Jaiepriek min t s darb bas probl mu neatrisina, sazinieties ar klientu apkalpo anas person lu.

Kontakti

KEENON Robotics Co., Ltd.
E-pasts: pr@keenon.com

T mek a vietne: www.keenon.com

Adrese: 11F, Building 56, No. 1000 Jinhai Road, Pudong District, Shanghai
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