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CVTE C3 lieto�anas instrukcija
Komerci�lais uzkop�anas robots C3

Latvie�u valodas instrukcija klienta lieto�anai

Modelis: CT03A-ISX990X-R

Darbstacija: CI09A-03X-R

C3 ir CE sertific�ts uzkop�anas robots. Lap Robotics pieg�d� C3 robotus no N�derlandes
noliktavas.
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1. Dro��bas pas�kumi
1.1. Vides pras�bas
C3 ir paredz�ts standarta komerci�l�m iek�telp�m ar piem�rotu gr�das segumu. Robotu nedr�kst izmantot uz zemes,
z�liena, m�ksl�g� z�liena, garas pl�ksnas pakl�jiem, izteikti nel�dzen�m virsm�m vai bedr�m.

- Nelietojiet robotu nog�z�s, kas p�rsniedz 10 gr�dus.

- Nog�z�s neveidojiet autom�tiskus uzkop�anas uzdevumus un nepl�nojiet robota apgrie�anos.

- Ja rodas �aubas par konkr�ta objekta piem�rot�bu, pirms darba s�k�anas sazinieties ar Lap Robotics vai tehnisko atbalstu.

1.2. Pamatdro��ba pirms lieto�anas
- Robotu dr�kst lietot tikai apm�c�ts un pilnvarots person�ls. Pirms darba uzs�k�anas izlasiet �o instrukciju.

- B�rni un personas ar ierobe�ot�m fizisk�m, sensor�m vai gar�g�m sp�j�m nedr�kst lietot robotu bez uzraudz�bas un
apm�c�bas.

- L�d��anas laik� akumulatoram j�atrodas labi v�din�m� viet�. Izmantojiet tikai �im modelim paredz�tu darbstaciju un
piederumus.

- �dens padeves spiedienam j�b�t 0-0,7 MPa robe��s. Izmantojiet atbilsto�as caurules, savienojumus un �dens novades
risin�jumu.

- Akumulatora nomai�u un b�tiskus remontdarbus dr�kst veikt tikai kvalific�ts servisa person�ls.

- Pirms autom�tiska darba p�rbaudiet, vai gr�das segums, �	�r�
i un cilv�ku kust�ba ir piem�rota dro�ai robota darb�bai.

1.3. Robota p�rbaude pirms palai�anas
- P�rbaudiet korpusu, pogas, indikatorus, dzi
uma kameras, ultraska�as sensorus, LiDAR sensoru un gaismas indikatorus.

- Not�riet sensorus, ja uz tiem ir putek
i, �dens, pirkstu nospiedumi vai citi net�rumi.

- P�rbaudiet s�nu sukas, galveno suku, rull��a mopu, putek
u tvertni un HEPA filtru.

- Ja robots zi�o par k
�du vai k�da deta
a ir boj�ta, darbu nes�ciet, kam�r k
�da nav nov�rsta.

1.4. Manu�la vad�ba un �rk�rtas aptur��ana
- Vadot robotu manu�li, p�rvietojiet to l�ni, �pa�i pagriezienos, uz sliden�m gr�d�m un neliel�s nog�z�s.

- Av�rijas situ�cij� nospiediet sarkano STOP pogu. Lai ats�ktu darbu, STOP pogu atbr�vo saska�� ar vad�bas pane
a
nor�d�m.

- Neievietojiet rokas, k�jas vai priek�metus zem robota �asijas, pie suk�m, rite�iem vai LiDAR zonas.

- P�c darba beig�m savlaic�gi iztuk�ojiet un izt�riet net�r� �dens tvertni un putek
u tvertni.

1.5. Br�din�jumi
- Nes�diet uz robota, nep�rvad�jiet ar to cilv�kus vai priek�metus un nelieciet smagus priek�metus uz korpusa.

- Neizmantojiet robotu �rpus telp�m, spr�dzienb�stam� vid�, blakus atkl�tai liesmai, 
oti augst� temperat�r� vai viet�s ar
lielu �dens �
akatu risku.

- Nenovietojiet darbstaciju tie�� saul�, mitr� viet� vai zon�, kur tai var tr�p�t transporta l�dzek
i.

- Bez papildu dro��bas pas�kumiem neatst�jiet robotu str�d�t pie k�pn�m, bedr�m, ramp�m vai cit�m viet�m ar kri�anas
risku.

- Nelietojiet neuzl�d�jamus akumulatorus. Nep�rveidojiet robotu un neizjauciet t� dro��bas sist�mas.

1.6. Periodiska dro��bas p�rbaude
Objekt� regul�ri p�rbaudiet, vai robots p�rvietojas paredzami, savlaic�gi izvair�s no �	�r�
iem un pareizi rea�� uz
dro��bas zon�m. P�rbaudei var izmantot dro�us �	�r�
us, piem�ram, konusu vai kartona kasti. Ja robots nesamazina
�trumu, apst�jas p�r�k v�lu vai brauc neparedzami, apturiet darbu un sazinieties ar servisu.

2. Produkta apraksts
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CVTE C3 ir kompakts profesion�ls uzkop�anas robots ikdienas gr�du t�r��anai. Tas apvieno gru�u sav�k�anu,
putek
s�k�anu, mitro uzkop�anu un gr�das mazg��anu. Robots patst�v�gi pl�no mar�rutu, atpaz�st �	�r�
us un var
str�d�t p�c iepriek� sagatavota grafika.

C3 ir piem�rots biroju �k�m, viesn�c�m, tirdzniec�bas un klientu zon�m, bibliot�k�m, arh�viem, t�r�m ra�otn�m un cit�m
komerci�l�m iek�telp�m ar piem�rotu gr�das segumu, piem�ram, fl�z�m, PVC, marmoru, epoks�da gr�du, koka gr�d�m vai
�sa pl�ksnojuma pakl�ju.

2.1. Galven�s funkcijas
- Daudzsensoru navig�cija: LiDAR, dzi
uma kameras, ultraska�as sensori, l�niju l�zeri un kritiena sensori pal�dz robotam

dro�i p�rvietoties telp�.

- �etri uzkop�anas re��mi vien� iek�rt�: slauc��ana, putek
s�k�ana, mitr� uzkop�ana un gr�das mazg��ana.

- Uzkop�ana gar mal�m: dubult�s s�nu sukas pal�dz sav�kt net�rumus gar sien�m un st�ru zon�s.

- Darbstacija var nodro�in�t autom�tisku uzl�di, t�r� �dens uzpildi, net�r� �dens novadi, putek
u sav�k�anu, t�r��anas
l�dzek
a papildin��anu un mopa ��v��anu.

- P�rvald�ba caur t�mek
a platformu vai mobilo lietotni 
auj veidot uzdevumus, skat�t atskaites un sa�emt pazi�ojumus.

2.2. Tehnisk� specifik�cija
Parametrs V�rt�ba

Izm�rs 520 x 510 x 278 mm

Svars aptuveni 17,5 kg

T�r� �dens tvertne 4 L

Net�r� �dens tvertne 3,5 L

Putek
u tvertne robot� 1,1 L

T�r��anas platums 370 mm

T�r��anas efektivit�te 300-700 m
/h

Ieteicam� plat�ba aptuveni 500-3000 m
 iek�telp�s

P�rvieto�an�s �trums 0,4-0,6 m/s

K�puma sp�ja l�dz 10 gr�diem

�	�r�
u p�rvar��ana l�dz 30 mm

S�k�anas jauda l�dz 14 kPa

Darb�bas laiks l�dz 4 h

Uzl�des laiks aptuveni 2 h

Akumulators litija dzelzs fosf�ta akumulators, 22,4 V, 23 Ah

Troksnis klusaj� re��m� l�dz 60 dB, standarta re��m� l�dz 65 dB

Darba temperat�ra robotam 0 l�dz 45 �C

Darba temperat�ra darbstacijai 0 l�dz 40 �C

Relat�vais mitrums darb� 5-95 %, bez kondens�ta

Glab��anas temperat�ra -20 l�dz 60 �C

2.3. Bezvadu savienojumi
Savienojums Frekvence / jauda

Bluetooth robotam 2400-2483,5 MHz, <10 dBm

Wi-Fi 2,4 GHz 2400-2483,5 MHz, <20 dBm

Wi-Fi 5 GHz 5150-5350 MHz un 5470-5725 MHz, <20 dBm; 5725-5875 MHz, <14 dBm

Bluetooth darbstacijai 2400-2483,5 MHz, <10 dBm
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3. Uzb�ve un funkciju apraksts
3.1. Robota galven�s da�as
- S�nu sukas virza gru�us uz robota t�r��anas zonu.

- Galven� suka un putek
s�k�anas sist�ma sav�c sausos net�rumus un putek
us.

- Rull��a mops mazg� gr�du un mitr�s uzkop�anas laik� pal�dz uztur�t vienm�r�gu t�r��anas rezult�tu.

- T�r� �dens tvertne nodro�ina �deni mitrai uzkop�anai; net�r� �dens tvertne sav�c izmantoto �deni.

- LiDAR, dzi
uma kameras, ultraska�as sensori un l�niju l�zeri pal�dz robotam orient�ties, paman�t �	�r�
us un str�d�t
dro��k.

- Uzl�des kontakti, t�r� �dens piesl�gvieta un net�r� �dens izpl�de nodro�ina darbu ar darbstaciju.

3.2. Darbstacija
Darbstacija samazina ikdienas manu�lo apkopi. Atkar�b� no komplekt�cijas t� var veikt autom�tisku uzl�di, t�r� �dens
uzpildi, net�r� �dens novadi, putek
u sav�k�anu, t�r��anas l�dzek
a doz��anu un mopa ��v��anu.

- Past�v�g� uzst�d��ana ar �dens piesl�gumu ir piem�rota objektiem, kur var izveidot �dens padevi un kanaliz�cijas novadi.

- Mobil� �dens tvertne ir risin�jums objektiem, kur nav iesp�jams vai nav v�lams p�rb�v�t �dens piesl�gumus.

3.3. Uzkop�anas re��mi
Re��ms Ko tas dara

Putek
s�k�ana Sav�c sausos putek
us un gru�us. Piem�rota ikdienas uztur��anas uzkop�anai.

Mitr� uzkop�ana Mops mitrina gr�du un not�ra vieglus net�rumus. Uz pakl�ja mops pace
as, ja konkr�taj�
konfigur�cij� tas ir paredz�ts.

Gr�das mazg��ana Rull��a mops grie�as un mazg� gr�du, vienlaikus pal�dzot sav�kt net�ro �deni.

Kombin�ta uzkop�ana Robots vien� darba cikl� var apvienot vair�kas funkcijas atkar�b� no uzdevuma un seguma.

4. Lieto�ana
4.1. Iesl�g�ana un sagatavo�ana
- P�rbaudiet, vai robots un darbstacija ir novietoti dro��, stabil� un t�r� viet�.

- P�rbaudiet �dens tvertnes, putek
u tvertni, mopu, sukas un sensorus.

- Iesl�dziet robota galveno sl�dzi un p�rliecinieties, ka vad�bas panelis darbojas bez k
�du pazi�ojumiem.

- Ja robots tiek p�rvald�ts centraliz�ti, galveno sl�dzi ikdien� ieteicams tur�t iesl�gtu, lai tas var sa�emt uzdevumus un
atjaunin�jumus.

4.2. Vad�bas pogas
Poga Funkcija

Atgrie�an�s / dokstacija Nos�ta robotu uz darbstaciju vai uzl�des vietu.

Start / pauze S�k, aptur vai turpina uzkop�anas uzdevumu.

STOP �rk�rtas aptur��ana. Nospiediet nekav�joties, ja rodas dro��bas risks.

4.3. Uzl�de
- Kad akumulatora l�menis k
�st zems, robots var autom�tiski atgriezties uzl�des viet�.

- P�c uzl�des robots var turpin�t uzdevumu, ja tas paredz�ts darba scen�rij�.

- Akumulatora l�meni var p�rbaud�t lietotn� vai p�rvald�bas platform�.

- Ja robots neuzl�d�jas, not�riet uzl�des kontaktus un p�rbaudiet, vai darbstacija ir piesl�gta elektr�bai.

4.4. T�r� �dens uzpilde un net�r� �dens novade
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- Ar darbstaciju robots var autom�tiski uzpild�t t�ro �deni un novad�t net�ro �deni.

- Ja tiek izmantota mobil� �dens tvertne, p�rbaudiet t�r� un net�r� �dens l�meni pirms darba un p�c darba.

- Ja sist�ma pamana p�rpl�di, nopl�di vai aizsprostojumu, robotu apturiet un p�rbaudiet piesl�gumus.

- Manu�lu net�r� �dens novadi veic tikai piem�rot� izlie�anas viet�, iev�rojot objekta higi�nas pras�bas.

4.5. Savieno�ana ar lietotni
- Lejupiel�d�jiet Robot Link lietotni iOS App Store vai Android Google Play veikal�.

- Piesl�dzoties izvieto�anas re��mam, izmantojiet izvieto�anas paroli: ZMKM.

- T�kla iestat�jumos izv�lieties robota Wi-Fi punktu ar nosaukumu C3-XXXXXXXX.

- Wi-Fi punkta parole: CVTE@robot2022.

- Organiz�cijas kodu un konkr�to serveri izmanto atbilsto�i Lap Robotics vai tehnisk� atbalsta nor�d�m.

4.6. Darba uzdevumi un atskaites
Uzdevumus var veidot p�c telpu kartes, zon�m un grafika. P�c uzkop�anas sist�m� iesp�jams skat�t paveikto darbu,
darba ilgumu, k
�das un pazi�ojumus. Praktisk� uzkop�anas efektivit�te vienm�r ir atkar�ga no telpu pl�nojuma, cilv�ku
kust�bas, �	�r�
iem, gr�das seguma un izv�l�t� re��ma.

5. Ikdienas apkope
Pirms apkopes apturiet robotu. Ja j�veic darbi pie suk�m, mopiem, rite�iem vai iek��j�m da
�m, izsl�dziet galveno sl�dzi.
Apkopi veiciet ar m�kstu dr�nu un piem�rotiem t�r��anas l�dzek
iem. Nemazg�jiet robotu ar augstspiediena �dens str�klu.

Deta�a P�rbaudes bie�ums Nomai�as / darb�bas orientieris

Net�r� �dens tvertnes filtrs ik p�c 3 dien�m not�r�t un p�rbaud�t aizsprostojumus

Net�r� �dens tvertne reizi ned�
� izskalot un uztur�t t�ru

Putek
u tvertne reizi ned�
� iztuk�ot un not�r�t

HEPA filtrs reizi ned�
� nomai�a aptuveni reizi m�nes�

S�nu sukas reizi ned�
� nomai�a aptuveni reizi ceturksn�

Galven� suka reizi ned�
� nomai�a aptuveni reizi ceturksn�

Gr�das skr�pja/gumijas elements reizi ned�
� nomai�a aptuveni reizi ceturksn�

Rull��a mops ik p�c 3 dien�m nomai�a aptuveni reizi ceturksn�

Univers�lie rite�i reizi ned�
� not�r�t mati�us, auklas un gru�us

�dens sav�k�anas zona ik p�c 3 dien�m not�r�t nogulsnes un net�rumus

Darbstacijas putek
u konteiners reizi ned�
� iztuk�ot

Darbstacijas HEPA filtrs reizi ned�
� nomai�a aptuveni reizi ceturksn�

T�r��anas l�dzek
a tvertne p�c l�me�a papildin�t, kad l�menis ir zems

Darbstacijas elektrodi reizi ned�
� not�r�t kontaktvirsmas

P�c apkopes p�rliecinieties, ka visas deta
as ir uzst�d�tas pareizi. Ja apkopes laik� uz gr�das non�k net�rs �dens vai nos�dumi, not�riet
�o zonu pirms robota atk�rtotas palai�anas.

6. Piesardz�ba, transport��ana un glab��ana
6.1. Piesardz�ba darb� ar �deni un akumulatoru
- Nepie
aujiet �	idruma non�k�anu akumulatora savienot�jos vai elektriskajos kontaktos.

- Neveidojiet �ssavienojumu un neizmantojiet boj�tus vadus vai savienot�jus.

- Neaplejiet robotu ar �deni un nelietojiet to �rpus telp�m.

6.2. Transport��ana
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- Pirms transport��anas izsl�dziet robotu un iztuk�ojiet t�r� un net�r� �dens tvertnes.

- Aizsarg�jiet sensorus, korpusu un izvirz�t�s deta
as ar m�kstu iepakojumu.

- Transport��anas laik� robotu nostipriniet ar siksn�m, paleti, putu materi�lu vai citu piem�rotu aizsardz�bu.

- Nep�rvad�jiet robotu apgrieztu otr�di un nemetiet to. Iekrau�anas rampas sl�pumam j�b�t dro�am un kontrol�tam.

6.3. Glab��ana
- P�c lieto�anas iztuk�ojiet �dens tvertnes un novietojiet robotu saus�, v�din�m� viet�.

- Neatst�jiet robotu ilgsto�i tie�� saul� vai viet� ar augstu mitrumu.

- Ja robots netiks lietots ilg�k par vienu m�nesi, piln�b� uzl�d�jiet akumulatoru un atvienojiet akumulatora baro�anas vadu
atbilsto�i servisa nor�d�m.

- Ilgsto�as glab��anas laik� vismaz reizi m�nes� p�rbaudiet uzl�des l�meni un uzturiet akumulatoru virs 80 %. Pilnu
uzl�des/izl�des ciklu veiciet vismaz reizi trijos m�ne�os.

6.4. Remonts un garantija
Nejauciet robotu pa�roc�gi un neveiciet neat
autas p�rb�ves. Neatbilsto�a izjauk�ana, remonts vai deta
u nomai�a var
ietekm�t dro��bu un garantijas nosac�jumus. Remonta, diagnostikas un sare���t�kas apkopes jaut�jumos sazinieties ar
Lap Robotics.

7. Bie��k�s probl�mas un risin�jumi
Probl�ma Iesp�jamais iemesls Risin�jums

Kartes kvalit�te ir slikta Nepiem�rots kart��anas mar�ruts, net�ri
sensori, atstarojo�as stikla virsmas

S�ciet kart��anu cit� virzien�, not�riet
sensorus, izmantojiet virtu�l�s sienas vai
sazinieties ar atbalstu.

Robots nep�rvietojas Zems akumulatora l�menis, robots nav
iesl�gts, �	�rslis, nospiesta STOP poga

Uzl�d�jiet, iesl�dziet, no�emiet �	�r�
us un
atbr�vojiet STOP pogu.

Galven� suka negrie�as Suka ir iestr�gusi vai uzst�d�ta nepareizi Apturiet robotu, izt�riet suku un uzst�diet to
atk�rtoti.

Robots nesav�c net�ro �deni Net�r� �dens tvertne ir pilna, caurule nav
pareizi pievienota vai ir aizsprostojums

Iztuk�ojiet tvertni, p�rbaudiet caurules un
nov�rsiet aizsprostojumu.

Uzkop�anas rezult�ts ir v�j� Sukas vai mops ir net�rs/nodilis, gr�da ir 
oti
net�ra vai uz t�s ir lieli gru�i

Not�riet vai nomainiet pat�ri�a deta
as, pirms
darba sav�ciet lielos gru�us un izv�lieties
piem�rotu re��mu.

Robots neuzl�d�jas Net�ri uzl�des kontakti, nav elektr�bas
padeves vai ir uzl�des k
�da

Not�riet kontaktus, p�rbaudiet kontaktligzdu un
darbstaciju. Ja k
�da saglab�jas, sazinieties ar
servisu.

8. Atbalsts
Ja probl�mu neizdodas atrisin�t ar �aj� instrukcij� min�taj�m darb�b�m, apturiet robota darb�bu un sazinieties ar Lap
Robotics. Sagatavojiet inform�ciju par objektu, k
�das pazi�ojumu, robota darba re��mu un apst�k
iem, kuros probl�ma
par�d�j�s.

�� instrukcija ir sagatavota latvie�u valod� klienta lieto�anai un praktiskai ikdienas ekspluat�cijai. Att�lu sh�mas un prec�zas servisa
proced�ras var tikt nodro�in�tas atsevi�	os tehniskajos materi�los vai apm�c�b�.


